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Maskinstyring anmask

· Anmask er det maskinstyringsprogrammet som Mesta og mange private firmaer bruker til maskinstyring. Programmet blir lagt inn på en elektronisk målebok, som senere blir koblet mot en kikkert eller gps-mottaker.Anmask har mulighet for å koble seg opp mot 8 forskjellige maskinstyringssystemer, Novatron, Mikrofyn, Trimble, Topcon, Prolec,Axiomatic,BeverControl,Atlas og display. 

Programmet får posisjon fra gps-mottaker, eller kikkert. Programmet beregner hvor man er i forhold til hvor man vil være, og på for eksempel veghøvel kan man da få hydraulikken til automatisk å finne rett høyde.

· Når man starter anmask, kommer det opp en hovedmeny. Velg hvilket prosjekt som skal brukes. Gå inn på oppstilling . Hvis man bruker kikkert, må man beregne posisjon og retning i forhold til nord (hente inn stasjonsdata fra kikkert) . Etterpå må man velge utsetting eller innmåling, alt etter om man skal sette ut eller hente data.

· Når man skal velge, kan man enten trykke på F-tastene, eller når F-tastene er på displayet, trykke på tall tastene. For å komme ut av menyen under programmene kan man trykke pil opp eller F10 (F0). 
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F1   Veg geometri

F2   Hente kikkert stasjon

F3   Innmåling av data. Geometrisk kontroll

F4   Maskinmeny

F5   Slette alle data

F6   Overføring av data

F7   Oppsett

F9   Bytte prosjekt

F10 Avslutt program
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Velg prosjekt med piltaster.

Spør Stikkeren om aktuelt prosjekt 

Sjekk profilnummer i underkant.
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F3   Innmåling av data. Geometrisk kontroll

Kode = 
11 Dekke

12 Bærelag


13 Forsterningslag


14 Planering


15 Underkant av lag nr. 4

Bra val for Doser og Høvel. Får besked hvis man går utanfor skulderkanten.
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F1  For jobb i vegkroppen 

F2  For jobb utenfor vegkroppen 

F3  Jobb utifra linjer i vegkroppen 

F4  Kummar og fundamenter
F5  For jobb i linjer mellom punkter 
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SH = Signalhøyde i m NB! ( hentes fra oppsett )
Ph = Paralellhøyde i m 
Pr = Profilnummer 
Ni = Nivå under ferdig veg  ( K11 – K15, ger overbyggnadslagren. K16 ger riktig sidedifferanse på aktuelt nivå)
Fl = Flate venstre og/eller høyre 
Hel = Endre helning flate venstre og høyre 
(  0 = inngangsdata )
Ref.fl = Referanseflate sidemål.
PH = Planeringskant høyre 
PV = Planeringskant venstre 
IPH = InrePlaneringskant høyre 
IPV = InrePlaneringskant venstre 
FH = Forsterking høyre 
FV = Forsterking venstre 
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OBS! OBS! Ange bara Ni och ingen flate eller Ref.yta, programmet kommer då att jobba med nivå under vägkroppen och skråningar utanför vägkroppen.

SE FIG: Neste side
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- 0.1 Rabatt
0.1 Rabatt

-1.1 Kjørebane (v) side
1.1 Kjørebane (h) side

-2.1 Skulder
2.1 Skulder

-4.1 Skråning grøft
3.1 Rekkverkutvidelse

-4.2 Grøft
7.1 Fyllingsflate

-4.3 Skråning mot fjell


-5.1 Fjellflate


-6.1 Skjæringsflate
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PH = Planering høyre. Anmask velger høyre, venstre selv

FH = Forsterking høyre. Anmask velger høyre, venstre selv

Ni = Nivå under ferdig veg
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Pr = Profilnummer 

Flate = Flatenummer 

-1.1 = Flate venstre 

1.1 = Flate høyre 

dZ = -5.288. Ned 5.288 m 

Tvf = -0.030. Ned 3% fra senterlinje 

Ref.fl = Referanseflate se Fig: side 5

Arf = Avstand referanseflate 

Acl = Avstand senterlinje

K=Viser at korrigering er gjord ( I Anmask )
T= Viser at transformasjon er gjord ( I Anmask )
Qi = Må være 3

Hvis 2, Dårlig radiokontakt, dårlig GPS signal

Hvis 1, Ikke radiokontakt 

Ant.sv = Antall spacevehicles ( Satteliter )

PDOP = Jo lavere verdi jo bedre høyde.

Max 4 ved slutt justering 

Max 7 ved vanlig kjøring 

GDOP = Jo lavere verdi jo bedre høyde.


Max 3 ved slutt justering


Max 5 ved vanlig justering

CQ     = Jo lavere verdi jo bedre høyde.


Max 0.050 ved slutt justering


Max 0.100 ved vanlig justering

VDOP = Jo lavere verdi jo bedre høyde.


Max 4 ved slutt justering


Max 7 ved vanlig justering

F7 Bytt kjøreretning fram og bak ( gjelder høvel, doser og asfalt-legger )
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Hh = Hullhelning 

Ub = Underboring 

Ret = Skyteretning. 0=med profilnummer, 200= mot 

Ni= Nivå 

Flate = Flatenummer 

Hel = Endre helning flate venstre og høyre 
(  0 = inngangsdata )

SH = Signalhøyde i m NB! ( hentes fra oppsett )

Ph = Paralellhøyde i m

Pr = Profilnummer

Fl = Angi 0 som inngangsdata

( Velger programmet rett flate )

Fl = -9.1 Definiere ny flate venstre

        9.1 Definiere ny flate høyre

Reff = Ny flate definieres med startpunkt i et eksisterende flatenummer.

dAvst = Flytt startpunktet til side

dHøyd = Flytt startpunktet i høyden

Heln = Angi helning på ny flate til høyre



Utsetting Fl -9.1 = Aktuell flate

 Pr = Profilnummer 

dZ-> = -10.448. Ned 10.448 m 

dA -> = 15.671. Flytt ut 15.671 m fra CL 

Heln = Helning på aktuell flate 
Norm = Normalt på flate ( Trykk pil høyre )
A.ik = 6.840. Avstand til innerkant på flate ( ut fra senterlinje 

H.ik = -5.887. Ned 5.887 m til innerkant 

Acl = ( v ) 5.170. Venstre 5.170 fra CL ( h ) høyre 

K=Viser at korrigering er gjord

FOR KIKKERT 


Geodimeter / Trimble 

Søk = Start søk med tasten S eller K. K endrer søkevinduets størrelse K = Hv = 0 søker hela omgangen, lagrer ikke 0 i HV 

Lås skal være merket.

Målemodus skal være N = Synkron måling. Trykk N og vente.

C for Kalibrering ( 4000 ATS stopper kalibrering av längdmätaren ).

Lagre punkt med Enter tast. For å gå til punkt trykk P og søk 

Trykk D for standard, stopper data 


Leica 

Søk = Start søk med tasten S eller K. K endrer søkevinduets størrelse K = Hv = 0 søker hela omgangen, lagrer ikke 0 i HV 

Lås skal være merket.

Målemodus skal være R = Rapid tracking Trykk R og velg søketid i sekunder.

Bruk Baudrate max 19 200.

Lagre punkt med Enter tast. For å gå til punkt trykk P og søk 

Trykk D for standard, stopper data 




Velg system 



Rad ant = Radie GPS antenne må gis
Max forflytting innan feilmelling



Sh = Signalhøyde i m 
Hvis du har slitasje på skjær endre signalhøyde.

Kun for høvel og doser 
Intervall er strekning man må bevege sig for å få riktig tverrfall.

På doser og hjullaster må Bredde venstre og høyre anges, MEN IKKE på høvel.

L=Lengde fra antenne til rot senter

S=Sidomått fra antenne til rot senter

EGNE NOTATER
Figur � SEQ Figur \* ARABIC �1� Startbilde for Anmask.


For å gå videre, trykk 


” Enter ”.


	





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �2� Hovedmenyen.


Velg ved enten å trykke på tall- eller F- tastene.	





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �3� Velg prosjekt med pil-


tastene, opp, ned eller


til siden.





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �4� Geometrisk kontroll	





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �5� Velg utsetting i


hovedmenyen, for å


finne høyde på


vegflaten, velg F1.








Figur � SEQ Figur \* ARABIC �6� Her legges kriterier for 


utsetting inn (eks. trau 0,75 m under FV).





-6.1





-4.2 





-4.3





-5.1





-4.1





-2.1





-1.1





-0.1





0.0
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Figur � SEQ Figur \* ARABIC �7� Fri Flis med två flater





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �8� Fri Flis uten flate. Viser aktuell flata og Nivå under ferdig veg.





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �9� Borerigg -Brytningshull.





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �10� Her legges kriterier inn


(for eks. skæringstopp Fl -9.1.


Flaten har 67% fall.





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �11� Skæringstoppen på (v) side 


Er 15.671 vannrett fra cl,


 eller 10.448 m loddrett ned.





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �12� Velg instrument,


dataparameter, og port 


Trykk F7, for å velge 


maskinstyringsmerket.





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �13� Velg system..





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �14� Radie må anges .





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �15� På Høvel og Doser må Intervall anges.





Figur � SEQ Figur \* ARABIC �16� På Hjullster anges Lengde og sidomått til rotasjonssenter .








